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Uzivatelska prirucka systému Smart Light Lifter

ThinkGrow Smart Light Lifter (LLT-1)
Smart Light Remote (LRC-1)

- BEZPECNOSTNI OPATRENI

Pfed instalaci a provozem tohoto zafizeni si peClivé preCtéte navod k instalaci a obsluze. Spravné dodrzovani téchto
pokynl je nezbytné.

Maximdlni proud pro Light Lifter je 1,5 A.
Maximdlni hmotnost pro lehky zveddk je < 132 liber / 60 kg.

- VAROVANI

Za pripojeni, bezpeCnou instalaci a pouzivani zafizeni odpovidaji uZivatelé.

Dirazné se doporucuje, aby systém svételného vytahu instalovala certifikovand osoba nebo elektrikdr s licenci.
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Ujistéte se, Ze stavajici elektrickd soustava miZe podporovat poZadavky na napéti a proud.

Lehky zveddk je tézky. Pii paddu mlZe dojit k vaznému zranéni a/nebo poSkozeni zafizeni. Pfi instalaci budte
opatrni. Svételny zvedak zajistéte vhodnym montdZnim kovanim. Peclivé dodrZujte pokyny k instalaci.

Ujistéte se, Ze stavebni konstrukce, montdzni fedeni a pouzité komponenty vydrZzi hmotnost zveddku a svitidel.

- POZOR

Pfed instalaci si peclivé prectéte vSechny pokyny.

Tento vyrobek neni urcen pro déti a osoby se sniZenou fyzickou, smyslovou nebo duSevni schopnosti.
schopnosti nebo nedostatecné zkuSenosti a znalosti produktd.

Zafizeni je urceno k instalaci VE VNITRNIM PROSTORU, KTERY JE CHRANEN PRED DESTEM A
ZAPLAVENIM.

Obecnd Gdrzba neni nutnd. VnitFni ocelové lano svételného zvedéku NECISTETE Z4dnymi chemikéliemi, které by mohly
zplsobit jeho poSkozeni. K cisténi ocelového lanka pouzivejte pouze vlhky hadiik, pred zasunutim lanka nechte ocelové
lanko zcela vyschnout.
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ThinkGrow Smart Light Lifter (LLT-1)

- PREHLED

Zveddk svétla LLT-1 je soucdsti moduldrniho systému zveddk( svétla ThinkGrow. 1 jeho Spickovy synchronizovany
provoz s vice zvedaky poskytuje uzivatellm prizplsobitelny, rozSifitelny a snadno instalovatelny systém. Zvedak je
uveden na seznamu ETL. KaZdy zvedak miZe zvednout az 132 liber a az 8,8 stop.

Lehkd konstrukce zvedaku umoZiuje snadnou instalaci ve dvou lidech. Na rozdil od tradi¢niho kladkového systému, kde jsou
zapotfebi presné vypocCty a tymy technikl, LLT-1 zkracuje dobu montdZe a sniZuje pocet pracovnikli, aniz by
byla ohroZena kvalita nebo bezpeCnost. Snadno rozSifitelny moduldrni systém zveddk( poskytuje maximdlni
flexibilitu a prizplGsobeni uZivateli. Systém lze také pripojit k Fidicimu systému Hydro-X Pro a ziskat tak
dalsi pokrocilé funkce.

Systém ThinkGrow Smart Light Lifter je navrZen jako moduldrni konstrukce, kterd umoZiuje synchronizaci vice
zvedakl rfetézenim. UZivatelé mohou synchronizované operace propojit, ovladat a programovat.

- SPECIFIKACE

Vstupni napéti: 100-240V, 50/ 60 Hz
Prikon: <100W

Rozsah zvedani: <8,8ft/2,7m/106inchs
Maximalni zvedaci < 132lbs / 60kg
hmotnost:

Pracovni prostfedi: Teplota 32-104°F / 0-40°C
P ' Vlhkost < 90 %

Rozmen Wrobku: 22,51" /572 mm (D) x 10,31" / 265 mm
ry Vyrobku: (8) x 7,67" / 195 mm (V)

Hmotnost vyrobku: 22,7 liber/10,3 kg

" OBSAH BALENI

1 x ThinkGrow Smart Light Lifter (LLT-1)

1 x napajeci kabel

1 x 12 stop dlouhy kabel s konektorem RJ12 na
4pdélovy konektor IP65 (ECS-9) 1 x sada zvedacich
kabeld (RC-1)
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" INSTALACE

Modul LLT-1 lze namontovat prfimo na stropni nosnik, unistrut nebo jinou zajiSténou konstrukci pomoci
vhodnych spojovacich prvkd pro upevnéni modulu LLT-1.

Ujistéte se, Ze je montdzni FeSeni dimenzovano a instalovano certifikovanym odbornikem. Montdzni konstrukce musi unést
hmotnost zafizeni LLT-1 a hmotnost zvednutého svitidla. PFi dodrzeni jmenovité nosnosti zvedaciho zafizeni LLT- 1.

Pro upevnéni zvedak( nad hlavou jsou k dispozici dva montdzni otvory. Minimdlni pozadavky jsou 3/8"
nebo 10mm 3rouby. (Srouby a podloZky nejsou sou¢dsti baleni.)

*Upozornéni: Uzivatelé jsou zodpovédni za to, Ze vSechny stavebni konstrukce, montdzni FeSeni a komponenty jsou
dimenzovany a konstruk&né nezavadné.

LLT-1 @

To Power Source

* NAVOD K OBSLUZE

I, Na ovladacim panelu v blizkosti ocelového lana zvedaku jsou tlalitka pro rucni vystup a sestup.
Tyto ru¢ni ovladaci prvky lze pouzit pfi synchronizaci vice zvedéki, které pracuji spolecné.
a. Stisknutim a podrZenim tlacitka pro vystup zvednéte zafizeni.
b. Stisknutim a podrZenim tlacitka pro sestup spustite zafizeni.

1. Tlacitko ru¢niho stoupani/ klesani funguje stejné jako kabelové dalkové ovladani LRC-1.

*Po sparovani se zafizenim LRC-1 lze nastavit vlastni limit rozsahu zdvihu.

04



t; ThinkGrow

_mt Powered By TrolMaster

Ascent
Button

Remote Controalle
Signal Port

* LED SVETELNY INDIKATOR

Indikator LED:

+ Sviti zelené - normdlni provozni stav, existuje spojeni s ddlkovym ovladacem.

+ Blika zelené - normalni provozni stav, nedoSlo ke sparovani / spojeni s dalkovym ovladacem.

+ Blikd Cervené - chybové hlaseni, viz tabulka reSeni problémd.
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- RESENi PROBLEMU

Svételny indikator LED

(Chyba) stav

Popis & reseni

Propojeno s Fidici
jednotkou: Cervena LED
dioda blika po dobu 10
sekund, poté se zméni na
zelenou.

Neni spojen s Fidici
jednotkou: Blika Cervena
dioda po dobu 10
sekund, poté zacne
blikat zelené.

Zvedak dosahl limitni
urovne.
(Zvedak dosahl nejvyssi

hodnoty)

Stisknutim tlacitka dol(
(nebo nahoru) na
modulu LRC-1 spustite
(nebo zvednete)
jednotku (jednotky) z
krajni polohy ned.

Pokud nefunguje, muze byt
nutna oprava nebo RMA.

Cervena LED dioda blika po
dobu 10 sekund, poté se
zméni na zelenou.

Dosazena minimalni
uroven (Zvedak dosahl

urovné, které maze
hardware dosahnout)

Stisknutim tlacitka
nahoru na modulu LRC-1
zvednéte jednotku
(jednotky) nad dolni
mezni polohu.

Pokud nefunguje, maze byt
nutna oprava nebo RMA.

Blikajici ¢ervena LED dioda

Ocelové lanko je uvolnéné
nebo se uvolnilo.

*Pfi zvedani musi byt na
lané urcita hmotnost.

Zvedak mirné spustte, pak
zvednéte tézky pfedmét a
opét jej spustte, abyste
odstranili vali.

Pokud nefunguje, muze byt
nutna oprava nebo RMA.

Cervena LED dioda

Ochrana systému
(pretizeni / prilis velka
hmotnost zvedaku )

Do 60 sekund by se mél
vratit do normalniho
provozu.

Poté zvedak vyzkousejte,
aniz byste k nému pfidali
jakoukoli zatéz.Pokud se
problém vyfesi, je
pravdépodobné, ze
zvedaky byly dogasné
pretizeny.

Dbejte na to, aby hmotnost
byla v uvedeném
rozmezi.

Pokud stale
nefunguje, maze byt
nutna oprava nebo
RMA.

Cervena LED dioda

Porucha hardwaru

MiiZe byt nutna oprava
nebo vymeéna zbozi.
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= ZAPOJENI DATOVEHO SIGNALU

Chytry zveddk svétla LLT-1 lze ovladat prostfednictvim ovladaciho panelu, jak je znizornéno vySe. Pro rozSifeni
funkci LLT-1, jako je vlastni rozsah zvedani a synchronizované ovladani vice zvedakl, je zapotfebi ddlkovy
ovlada¢ LRC-1 Smart Lifter Remote (proddva se samostatné). Doporucené nastaveni "vice zvedakd" a "skupiny
zvedakd" provedte podle nize uvedeného schématu.

Komunikac¢ni kabely LLT-1 se Fetézi od jednoho zveddku k druhému. Lze propojit az 30 zvedakd LLT-1 a
sparovat je s dalkovym ovladacem LRC-1. Pouzitim vice LLT-1 propojenych dohromady ziskate snadno rozSifitelny
synchronizovany systém ovladdani svételnych zvedakd.

K zarizeni HCS-2 Hydro Pro lze pfipojit vice dalkovych ovladaci LRC-1 a vyuzivat tak pokro¢ilé funkce. Kazdy LRC-1
je povazovan za "skupinu zvedakd" , k HCS-2 1lze pripojit az 50 LRC-1.

WEHI_H?’ L:aﬁrr L:aAl

e ——

LLT-1

*Poznamka: Jeden dalkovy ovlada¢ LRC-1 miZe sparovat a ovladat signalni retézec az 30 zvedakd LLT-1.
*Poznamka: Hlavni ovlada¢ HCS-2 mlZe sparovat a ovladat aZ 50 dalkovych ovladacd LRC-1.
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* POCATECNI NASTAVENI ZVEDACIHO SYSTEMU

Pri pouziti dvou nebo vice zvedakl na stejnych svitidlech je nutné provést poc¢atecni nastaveni.
Postupujte podle

niZe uvedené doporucené pokyny k nastaveni, abyste zajistili spravné nastaveni zvedaciho systému.

Ujistéte se, Ze jste spravné vypoCitali hmotnost vSech soucdsti (unistrut, svétla, napajeci kabely atd.).
zvedaky unesou a jsou v ramci jmenovitého hmotnostniho limitu.

1.Nainstalujte zvedaky svétla na bezpeCné misto nad hlavou. PFipojte napdjeci kabely k zafizeni LLT-1.

=

|

*Upozornéni: UZzivatelé jsou zodpovédni za to, Ze vSechny komponenty pfipojené k chytrému zvedaku svétla jsou
spravné dimenzovany a konstrukcné v poradku.

2. Pomoci tlacitka pro sestup na zvedaku LLT-1 miZete jednotlivé spustit ocelové lano zvedaku na stejnou Uroven. Pri
ru¢nim spousténi lana na kaZzdém zvedaku pouzijte malou silu nebo priloZte malé zdvazi, abyste se ujistili, Ze
se lano plynule vysouva z LLT-1.

*Pomoci pravitka nebo svinovaciho metru se ujistéte, ze jsou vSechny ve stejné vzdalenosti od téla LLT-1.
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3. Pripojte podplrny systém (napf. unistrut) k ocelovému lanu zveddku tak, aby zvedak nesl lehkou vahu.
hmotnost.

4, Ujistéte se, Ze je nosny systém (napf. unistrut) vyrovnany a rozloZeni hmotnosti vSech zvedaki je stejné. 1 Pokud je
tfeba nastavit jednotlivé zvedaky, pouZijte tlacitka pro stoupani/ klesani na zvedaku.

*Upozornéni: Pokud neni jeden nebo vice zvedakd ve stejné Urovni, miZe dojit k nerovnomérnému zvedani svétel a/nebo
nékteré zveddky nebudou mit Zadnou vahu. Rucné pouzijte tlacitka nahoru doll na kazdém zveddku LLT-1 tak, aby
kazdy zvedak nesl stejnou hmotnost.

I — 1 T

—_—

A Notice the middle steel cable is lose and not carrying any weight.
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A Notice the light support structure (unistrut) is not leveled.

5.Zveddky, které je tfeba synchronizovat, zietézte pomoci datovych kabell ECS-7.

Estan 5 =0
l roe 3

6. PFipojte dalkové ovladani LRC-1 Smart Lifter Remote k prvnimu zvedaku a ECS-7.

7. Oslovte zvedak a sparujte dalkovy ovladal jednim stisknutim tlalitka pro vystup na LLT-1. Po sparovani zvedaku s
dalkovym ovladaCem se kontrolka LED zvedaku zméni z blikajici zelené na trvale zelenou. Zatimco LED dioda LRC-1 se zméni
z rychle blikajici zelené (0,6 s na jedno bliknuti) na pomalu blikajici zelenou (1,2 s na jedno bliknuti). (Tento krok
opakujte, dokud nesparujete vSechny zvedéky v Fetézci. Dal$i podrobnosti o LRC-1 naleznete na str. 14.)
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8.0testujte synchronizované stoupani a klesani pomoci dalkového ovladace LRC-1 Smart Lifter Remote a ovérte, zda
jsou vSechny zvedaky sparovany a funguji s dalkovym ovladacem.

*Upozornéni: Pokud néktery ze zvedakl prestane fungovat, okamzité pustte tlacitko stoupani/klesani a zkontrolujte
a vyreSte chybovy stav zvedaku.

9. Nainstalujte svétlo pro péstovani do podpdrného systému (napf. unistrut).

[ | O A
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10. Nastavte horni a dolni mezni rozsah zvedadk( pomoci LRC-1 stoupanim/klesdnim do pozadovanych vyskovych
urovni, stisknéte a podrzte tlaCitko nastaveni nejvy3Siho/nejniz§iho rozsahu, dokud se LED indikdtor nezméni z
blikajiciho cerveného na trvale svitici (vice informaci viz str. 16).

11, PFipojte LRC-1 k lince zafizeni hlavniho ovladace Hydro-X Pro (HCS-2) pomoci datového kabelu ECS-9.
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12. Jednim stisknutim tlacitka nastaveni nejvy$Siho dosahu LRC-1 dalkovy ovladal adresujte a sparujte s
HCS-2. Po sparovani dalkového ovladace s HCS-2 se kontrolka LED dalkového ovladace zméni z pomalého zeleného
blikdni (1,2 s na jedno bliknuti) na trvalé zelené. V systému HCS-2 se zobrazi vyskakovaci zprava "Device
Added" (DalS$i podrobnosti o LRC-1 viz str. 15).

13, S vice dalkovymi ovladac¢i LRC-1 mizete vytvorit vice "skupin zvedakd". Pripojte dalkové ovladace LRC-1 k
HCS-2 pomoci rozboCovace SPH-1 a ziskejte pokroc¢ilé funkce, jako je "synchronizované ovladani skupiny zvedakd".
(Dalsi podrobnosti naleznete v uzivatelské prirucce a vyukovém videu Hydro-X Pro.)
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Dalkovy ovlada€ Smart Lifter (LRC-1)

- PREHLED

Dalkovy ovladaC¢ LRC-1 Lifter Remote Control je urlen pro pouziti se zvedakem svétla LLT-1. Snadnd
instalace lts plug & play umoZfiuje uzivatel(m snadno instalovat a ovladat zvedak(y) svétla na dalku a naprogramovat
maximalni a minimalni dosah zveddku svétla LLT-1.

LED indikdtor LRC-1 také zobrazuje provoz, nastaveni programu a vySkovy limit pro snadnou orientaci
uzivateld.

Dalkové ovladani zvedaku LRC-1 lze pfipojit k zafizeni Hydro-X Pro a vyuzivat tak pokrocilé funkce, jako

jsou skupiny zvedakd.
ovladani.

- SPECIFIKACE

Vstupni napéti a proud: 12V,0,1A
Pracovni prostfedi: Teplota 32-104°F / 0-40°C
P : Vihkost<90%
Rozmé&ry wrobku: 5.12" /130 mm(D) x 7,36" / 187
yvy ' mm(S) x 3,46" / 88 mm(V)
Hmotnost vyrobku: 0,66 liber / 0,3 kg

* OBSAH BALENI

1 x dalkovy ovlada¢ Smart Lifter (LRC- 1)
1 x 12 stop dlouhy kabel s konektorem RJ12 na 4 koliky IP65 (ECS-9)
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" INSTALACE

Pokud pouzivéte pouze jeden zvedak, pripojte delSi konektor na LRC-1 pfimo k signdlnimu portu dalkového ovladace
na zvedaku svétla LLT-1. Pokud chcete synchronizovat ovladani vice zvedakd jednim dalkovym ovladacem LRC-1,
pfipojte delsi konektor k propojovacimu kabelu a zfetézte tyto zveddky dohromady (postupujte podle navodu
"Zapojeni datového signalu" na P7).

Pfipojeny dalkovy ovladaC a zvedak adresujte a sparujte stisknutim tlaCitka pro vystup na zvedaku. 1 Pokud pfipojujete
dalkovy ovlada¢ k vice zvedakim v retézci, adresujte a sparujte vsechny zveddky jednotlivé stisknutim tlacitka
pro vystup na zvedacich.

Pripojte krat$i kabel k ECS-9 a pomoci portu RJ12 ECS-9 pFfipojte fidici jednotku k Hydro-X Pro.
hlavni ovladac.

Dalkovy ovladaC a HCS-2 oslovte jednim stisknutim tlacitka nastaveni nejvy$3iho rozsahu LRC-1. Kdyz je
dalkovy ovladal sparovan s HCS-2, LED dioda dalkového ovladace se zméni z pomalu blikajici zelené (1,2 s na jedno
bliknuti) na trvale zelenou. V systému HCS-2 se zobrazi vyskakovaci zprava "Device Added" (Zarizeni
pridano).

*Poznamka: Jeden dalkovy ovladac¢ miZze sparovat a ovladat signalni retézec az 30 zvedakd.

Lowest Range
Setup Button

4 N

Connect to EC5-9 cable
for Hydro-X Pro

Highest Range

Setup Button .
.‘:‘-‘Jr/
Ascent Y/
Button
réf; \L[Lr_JI|IW[ Directly connect to LLT-1 signal
e port / Connect ECS-7 cable for
multiple lifter synchronized
control.

* NAVOD K OBSLUZE

-

%

1. PFi drZeni tlacitka pro stoupani nebo klesani bude indikdtor LED blikat zelené.

2. Jakmile je nastavena nejvy33i nebo nejniz$i pozadovand hodnota, podrzte tlaCitko nastaveni nejvy$Siho nebo
nejnizSiho rozsahu na LRC-1 po dobu 3 sekund, ¢imZ se pozice uzamkne v paméti, Béhem ukladani nastaveni bude LED blikat
Cervené. KdyZ se zméni na trvale Cervenou, znamena to, Ze poloha byla Uspé&Sné prifazena a uzamCena.
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dobu 5 sekund, dalkovy ovlada¢ musi byt schopen pohybovat svétly nahoru nebo dold pouze v rémci nastaveného
rozsahu.

4.Kdyz kabel doséhne horniho nebo dolniho limitu rozsahu, indikdtor LED blikd po dobu 5 sekund Cervené.
nemize jit dal.
* Stisknutim tlacitka nahoru nebo dold posunete zvedadk z polohovaciho limitu.

Py v

Odpojeni zveddku (zveddk() v signdlovém fetézci: Podrite tlacitko nastaveni nejvy$Siho rozsahu i
tla¢itko pro vystup po dobu 3 sekund.Indikdtor LED bude blikat Cervené a zelené, po 3 sekundach bude indikator LED
trvale Cerveny, coZ znamend, Ze jednotka byla Uspésné odpojena.

LED bude blikat Cervené a zelené, plnad Cervend barva po 3 sekundach znamend Uspésné odstranéni limitu rozsahu.

-LED SVETELNY INDIKATOR

Svételny indikator LED Stav

Normalni provozni stav.
Trvala zelena LED dioda Dalkovy ovladac je pfipojen a sparovan se zvedakem
(zvedaky) i s hlavnim ovladacem.

Normalni provozni stav. Dalkovy ovladac neni
sparovan/pfipojen ke zvedaku (zvedakim) ani k hlavnimu
ovladadi.

Rychlé blikani zelené
LED (0,6 s na jedno nebo
bliknuti)
Normalni provozni stav. Dalkovy ovladag je pfipojen a
sparovan s hlavnim ovladacem, ale neni sparovan/pfipojen
ke zvedaku (zvedakim).

Normalni provozni stav.
Dalkovy ovladac je pfipojen a sparovan se zvedakem
(zvedaky), ale neni sparovan/pfipojen k hlavnimu ovladaci.

Pomalé blikani zelené
LED (1,2 s na jedno
bliknuti)

Jeden nebo vice sparovanych zvedaki v signalnim fetézci ma
Blikajici ¢ervena LED dioda chybu/vypnuto.Pfi feSeni problému zkontrolujte indikator
LED na zvedaku (podrobnosti na str. 6).
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*Poznémka: Blikajici ¢erveny indikétor se po 10 sekundach zméni na zeleny. Cerveny indikator bude blikat dal3ich 10 minut.
sekund, pokud chyba pfetrvavd, kdyZz uZivatel obsluhuje dalkovy ovladac LRC-1.

*Upozornéni: PFi zvedani nebo spousténi pomoci ddlkového ovladani vidy sledujte Cinnost vsech zvedaki. (Zejména
pri synchronizovaném pouziti vice zvedakl) Pokud néktery zvedak (zvedaky) prestane pracovat, okamzité pustte
tlacitko pro zvedani/spousténi. Zkontrolujte a odstrafite chybovy stav zveddku (zvedak().

VAROVANT : Systém Light Lifter nesmi byt vystaven pdsobeni vody nebo nadmérného tepla. NEOTVIREJTE,
nepokouSejte se opravovat nebo rozebirat zafizeni Lifter, protoZe uvnitf nejsou zddné dily, které by mohl
uzivatel opravovat. Otevienim zvedaku zanikd zaruka.

Pokud je povrch systému Light Lifter System zneCiStény, otfete jej suchou utérkou. Systém Light Lifter
pracuje za podminek pFirozené ventilace.

UPOZORNENT : NEVYSTAVUJTE kontaktni kartu Light Lifter System vodé nebo nadmérnému chladu. NE
PAS ouvrir ou tenter de réparer ou de démonter le Lifter, car il ne contient aucune piéce réparable par
1'utilisateur. L'ouverture du Lifter anuluje zaruku.

Pokud je povrch kontaktni karty Light Lifter System v prodeji, vyCistéte jej pomoci Cisticiho ubrousku. La
carte de contact sec Light Lifter System fonctionne dans des conditions de ventilation naturelle.

Mate-1i jakékoli dotazy, kontaktujte nas:
ThinkGrow™ 315 E Enterprise Dr, Pueblo West, CO. 81007 USA

Cerven 2024 ©2024 ThinkGrow™ VSechna prava vyhrazena.
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